
Caractéristiques techniques

Données de configuration

Vitesse assignée
Nombre de pôles
Couple assigné (100 K)
Courant assigné
Couple à rotor bloqué (60 K)
Couple à rotor bloqué (100 K)
Courant à rotor bloqué (60 K)
Courant à rotor bloqué (100 K)
Moment d’inertie (avec frein)
Moment d’inertie (sans frein)

Point de fonctionnement optimal

Vitesse optimale
Puissance optimale

Caractéristiques limites

Vitesse maximale adm. (mécan.)
Couple maximal
Courant maximal

Constantes physiques

Constante de couple
Constante de tension
Résistance de l’enroulement à 20_C
Inductance cyclique
Constante de temps électrique
Rigidité à la torsion de l’arbre
Constante de temps mécanique
Constante de temps thermique
Poids avec frein
Poids sans frein
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